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impreuna cu Renova, companie suedeza de colectare a deseurilor, Volvo Trucks testeaza
Si cerceteaza, in prezent, modul in care vehiculele automatizate pot contribui la gestionarea mai
sigura si mai eficienta a deseurilor, precum si la crearea unui mediu de lucru mai bun pentru
soferi. Sistemele automatizate testate sunt, in principiu, identice cu cele instalate pe camioanele
autonome Volvo care functioneaza in mina Kristineberg din nordul Suediei, incepand cu toamna
anului 2016.

,Gonducerea unui vehicul comercial de mare tonaj intr-o zona rezidentiala urbana, cu strazi
fnguste si cu participanti la trafic vulnerabili, impune cerinte majore la nivelul sigurantei, chiar si
atunci cand viteza vehiculului nu depaseste ritmul curent de mers pe jos. Camionul de colectare
a deseurilor pe care-l testam in prezent isi monitorizeaza permanent imprejurimile si se opreste
instantaneu, daci pe drum apare, brusc, un obstacol. In acelasi timp, sistemul automatizat
creeaza conditii mai bune pentru ca soferul sa-si mentina atentia concentrata asupra a tot ceea
ce se intdmpla in preajma camionului”, afirm& Carl Johan Almaqvist, responsabil cu siguranta
traficului si siguranta produsului la Volvo Trucks.
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Cand un camion de colectare a deseurilor este folosit pentru prima data intr-o zona noua,
acesta este manevrat manual, in timp ce sistemul de la bord monitorizeaza constant gi
urmareste traseul, cu ajutorul senzorilor si al tehnologiei GPS. Data urmatoare cand camionul
intra Tn aceeasi zona, va sti exact ce traseu trebuie sa parcurga si la ce pubela trebuie sa se
opreasca.

La prima oprire cu sistemul automatizat activat, soferul coboara din cabina, se duce in spatele
camionului, scoate pubela si o goleste exact in felul in care este executata operatiunea in mod
curent, prin actionarea comenzilor corespunzatoare. Cand operatiunea este incheiata, camionul
se orienteaza automat catre urmatoarea pubela, la primirea comenzii soferului. Soferul merge
pe jos in aceeasi directie cu vehiculul si are, astfel, in atentie, in permanenta, ceea ce se
intdmpla in sensul de mers. Dar de ce camionul trebuie sa dea inapoi, in loc sa mearga
inainte?

,Prin mersul in marsarier al camionului, soferul poate raméane mereu aproape de unitatea de
compactare, in loc sa fie nevoit sa se deplaseze de fiecare data intre partea din spate a
camionului si cabind, atunci cand vehiculul este in miscare. Si pentru ca soferul nu trebuie sa
urce si sa coboare din cabina la fiecare pornire i oprire, riscul producerii accidentelor de munca
scade considerabil, la fel si presiunea exercitata asupra genunchilor si a altor articulatii”, spune
Hans Zachrisson, Manager de dezvoltare strategica la Renova.

Mersul cu spatele constituie, in mod normal, o manevra destul de riscanta, deoarece soferului fi
poate fi greu sa vada cine sau ce se misca in spatele vehiculului, chiar daca acesta este
echipat cu camera video. in anumite zone, ii este interzis unui vehicul comercial de mare tonaj
sa mearga in marsarier, din motive de siguranta, in altele exista obligativitatea ca in spatele
camionului sa stea un co-pilot, care sa se asigure ca drumul este liber, inainte ca vehiculul sa
execute manevra. Solutia care este testata e menita sa elimine aceste probleme. Deoarece
senzorii monitorizeaza zona situata de jur imprejurul camionului de colectare a deseurilor,
migcarile se executa n siguranta, indiferent de directia deplasarii vehiculului. Si daca, de pilda,
strada este blocata de o masina parcata, camionul de colectare a degeurilor poate sa ocoleasca
automat obstacolul, daca exista spatiu suficient.

Deoarece sistemele automatizate optimizeaza schimbarea treptelor, manevrarea volanului si
viteza, se pot reduce atat consumul de combustibil, cat si emisiile.
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Desi mijloacele tehnice exista deja, inca este nevoie de mult efort de cercetare, testare si
dezvoltare, inainte ca autocamioanele de colectare a deseurilor pe pilot automat sa poata
deveni o realitate. Proiectul curent, comun celor doua companii, va continua pana la sfarsitul
anului 2017 si va fi urmat de o evaluare extrem de minutioasa a functionalitatii, sigurantei i, nu
in ultimul rand, a modului in care acest tip de vehicul este acceptat de catre soferi, de ceilalfi
participanti la trafic si de rezidentii locali. Vehiculele cu diferite grade de automatizare vor fi
introduse, probabil, intr-o etapa timpurie, in cadrul altor aplicatii, unde activitatile de transport au
loc in spatii strict delimitate, precum minele si terminalele de marfuri.

Date despre proiect si despre vehicul

- Proiect comun Volvo Trucks si Renova.

- Concentrare pe siguranta, productivitate si mediu de lucru.

- Vehicul - Volvo FM autonom (pe pilot automat) pentru colectarea deseurilor.

- Echipament - GPS si sistem de tip lidar (radar laser) pentru urmarirea, pozitionarea si
scanarea zonei din jurul vehiculului.

- Control automatizat asupra manevrarii volanului, schimbarii treptelor si vitezei.

- Oprire automata, daca pe drum apare, brusc, un obstacol.

** Volvo Trucks
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